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 تحصيلات -2
 1390-تربيت مدرسدانشگاه  -صنايعدكتري مهندسي 

 برنامه ريزي حركت چندروباتي با اهداف چندگانهعنوان پايان نامه: 

 

 1382-واحد تهران جنوب -آزاد اسلاميدانشگاه  -صنايع  -صنايعكارشناسي ارشد مهندسي 

 ABC (Activity basedارائه يك مدل جديد براي تولید تركیبي بهینه براساس عنوان پايان نامه: 

Costing و )TOC (Theory of Constraints.) 

 

 1379دانشگاه صنعتي اميركبير  -توليد صنعتي -صنايعكارشناسي مهندسي 

 بالانس خط تولید و مطالعه كار و زمان شركت شتاب كار نامه:عنوان پايان 
 

 تاكنون( 1381)از سال  سوابق آموزشي: -3
 

 آزاد اسلامي واحد ساوه دانشگاه  مدرس

 برنامه ريزي تعمیرات -كنترل موجودي -كنترل پروژه -تدريس دورس: تحقیق در عملیات

 علوم و تحقيقات ساوهدانشگاه  مدرس

اقتصاد مهندسي  -روش هاي بهینه سازي -كارشناسي ارشد: تصمیم گیري چندمعیارهتدريس دروس 

 شبكه هاي عصبي -پیشرفته

 



 سوابق اجرايي: -4
صنعتي  - شگاه  صنايع دان شكده  شگاه ارزيابي كار و زمان دان طراحي و راه اندازي آزماي

 اميركبير.

 گام.طراحي و اجراي سيستم برنامه ريزي نگهداري و تعميرات شركت كفش  -

 مطالعه امكان سنجي كارخانه تلفن بي سيم. -

 بالانس خط توليد و مطالعه كار و زمان شركت شتاب كار. -

 گاه تربيت مدرس.ي ازمايشگاه اتوماسيون صنعتي دانشهمكاري در راه انداز -

 همكاري در تهيه و راه اندازي روبات صنعتي در دانشگاه تربيت مدرس. -

 افزارهاي طراحي شده بر روبات هاي صنعتي.همكاري در پياده سازي نرم  -

 طراحي و اجراي شبيه سازي حركت روبات در فضاي آزمايشگاهي. -

 طراحي سيستم هاي فروش و انبار در كارخانه كفش البرز -

 .طراحي كارخانه و لي اوت شركت شتاب كار -

 

 فعايتهاي پژوهشي: -5
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 دوره هاي آموزشي طي شده -6

 بهره وريدوره آموزشي مديريت  -1

 EFQMدوره آموزشي تسهيل كنندگان خود ارزيابي سازماني بر مبناي مدل  -2

 ( Primaveraو  MSP دوره آموزشي كنترل پروژه ) نرم افزار هاي -3

 (Team Work) دوره آموزشي كار تيمي -4

 (Problem Solving) موزشي حل مسئلهآدوره  -5
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